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1) Pour les 2 lieux de Bode qui représentent les FTBO de deux systémes différents avec un gain de
correcteur proportionnel Kp=1, déterminer si le systéme est stable (définir la valeur des marges de

stabilité).

2) Déterminer la valeur du correcteur proportionnel permettant d'obtenir une marge de phase de 45°.

Définir la marge gain correspondante.

3) Identifier I'ordre et la classe des 2 systémes.
Bode Diagram

0 From: Sum2 To: Transfer Fcn
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Bode Diagram

From: Sumz2 To: Transfer Fcn
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